LAMPIRAN
PERHITUNGAN ERROR
error = permintaan — peramalan

PERHITUNGAN MEAN
> error

ME =
n

error
MAD = M

n
MSE — Y (error?)

Abs.E /Y,
MAPE = 100 x 2Abs-E/Y)

METODE REGRESI LINIER

Yi=a+ (b-t)
A nYre(t-Y) —2ie1 Ve Xieat
n Y=y t? — [Xfoq t]?

n n
1 1
SONRDY
n n
t=1 t=1

METODE REGRESI KUADRATIS

b

Y:,=a+ (b t)+ (c-t?)
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a_Z?=1Yt_b'2?=1t_c'2?=1t2
n n n

METODE DOUBLE EXPONENTIAL SMOOTHING

Yii=ai_1+bi_1-m
PENGECUALIAN UNTUK: s'=Y
Si=a Vi +(1—-a)S'_4
PENGECUALIAN UNTUK: s =5
S"i=a-S'+ (1 —-a)S" 4

at = ZS,t_S”t
a ! n
btzl_a(St—S t)

METODE DOUBLE EXPONENTIAL SMOOTHING HOLT
Yii=S1+biy-m
PENGECUALIAN UNTUK: Si=Y
Se=a- Y+ (1 —a)(Se-1— bt—1)

— (Vo =Y1)+(Y3-Y5)+(Ys—Y3)
3

PENGECUALIAN UNTUK: b,

be =y (St —St—1) + (1 —y)be—q

STATISTIK U-THEIL

Yiq
n—1

<mgﬁ%—mf

N

Yi_
n—1

Cmgn—nqu

e

ASUMSI:

U<1, BERARTI RAMALAN LEBIH BAIK DARI NAIVE.
U=1, BERARTI RAMALAN SAMA BAIK DENGAN NAIVE.
U>1, BERARTI NAIVE LEBIH BAIK DARI RAMALAN.
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MOVING RANGE
MR; = |error; —error ;_,
—_ X MR
MR =

n—1

BATAS KENDALI :UCL = +2,66 MR
LCL = —2,66 MR

AREA DALAM PETA KENDALI:
DAERAH A

DAERAH YANG DIBATASI i§(2,66 MR) ATAU +1,77 MR.
DAERAH B
DAERAH YANG DIBATASI i§(2,66 MR) ATAU 10,89 MR.

DAERAH C
DAERAH YANG BERADA DI ATAS ATAU DI BAWAH GARIS SUMBU
(CENTRAL LINE).

TRACKING SIGNAL

BENTUK PENGENDALIAN RAMALAN TRACKING SIGNAL YANG
BAIK:

RSFE KECIL

NILAI TS MENDEKATI NOL

RSFE (RUNNING SUM FORECAST ERROR) =(KUMULATIF ERROR)
CUM. ERROR = (DARI ABS ERROR)

_ CumError

MAD =
t

_ RSFE
MAD

TS (TRACKING SIGNAL)
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