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LAMPIRAN 

 

PERHITUNGAN ERROR 
 

𝑒𝑟𝑟𝑜𝑟 = 𝑝𝑒𝑟𝑚𝑖𝑛𝑡𝑎𝑎𝑛 − 𝑝𝑒𝑟𝑎𝑚𝑎𝑙𝑎𝑛 

 

PERHITUNGAN MEAN 

𝑀𝐸 =
∑𝑒𝑟𝑟𝑜𝑟

𝑛
 

𝑀𝐴𝐷 =
∑|𝑒𝑟𝑟𝑜𝑟|

𝑛
 

𝑀𝑆𝐸 =
∑(𝑒𝑟𝑟𝑜𝑟2)

𝑛
 

𝑀𝐴𝑃𝐸 = 100 ×
∑(𝐴𝑏𝑠. 𝐸/𝑌𝑡)

𝑛
 

 

METODE REGRESI LINIER 
 

𝑌′𝑡 = 𝑎 + (𝑏 ∙ 𝑡) 

𝑏 =
𝑛∑ (𝑡 ∙ 𝑌𝑡)

𝑛
𝑡=1 − ∑ 𝑌𝑡

𝑛
𝑡=1 ∙  ∑ 𝑡𝑛

𝑡=1

𝑛∑ 𝑡2𝑛
𝑡=1 − [∑ 𝑡𝑛

𝑡=1 ]2
 

𝑎 =
1

𝑛
∑𝑌𝑡 − 

𝑛

𝑡=1

1

𝑛
𝑏∑𝑡

𝑛

𝑡=1

 

 

METODE REGRESI KUADRATIS 
 

𝑌′𝑡 = 𝑎 + (𝑏 ∙ 𝑡) + (𝑐 ∙ 𝑡2) 

𝛾 = [∑𝑡2
𝑛

𝑡=1

]

2

− 𝑛∑𝑡4
𝑛

𝑡=1

 

𝛿 =∑𝑡

𝑛

𝑡=1

 ∑𝑌𝑡

𝑛

𝑡=1

−  𝑛∑(𝑡 ∙ 𝑌𝑡)

𝑛

𝑡=1

 

𝜃 =∑𝑡2
𝑛

𝑡=1

 ∑𝑌𝑡

𝑛

𝑡=1

−  𝑛∑𝑡2
𝑛

𝑡=1

∙ 𝑌𝑡 

𝛼 =∑𝑡

𝑛

𝑡=1

 ∑𝑡2
𝑛

𝑡=1

−  𝑛∑𝑡3
𝑛

𝑡=1

 

𝛽 = [∑𝑡

𝑛

𝑡=1

]

2

 − 𝑛∑𝑡2
𝑛

𝑡=1

 

 

𝑏 =
𝛾𝛿 − 𝜃𝛼

𝛾𝛽 − 𝛼2
 

𝑐 =
𝜃 − 𝑏 ∙ 𝛼

𝛾
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𝑎 =
∑ 𝑌𝑡
𝑛
𝑡=1

𝑛
−
𝑏 ∙ ∑ 𝑡𝑛

𝑡=1

𝑛
−
𝑐 ∙ ∑ 𝑡2𝑛

𝑡=1

𝑛
 

 

METODE DOUBLE EXPONENTIAL SMOOTHING 
 

𝑌′𝑡 = 𝑎𝑡−1 + 𝑏𝑡−1 ∙ 𝑚 

 

PENGECUALIAN UNTUK:         𝑆′1 = 𝑌1 
 

𝑆′𝑡 = 𝛼 ∙ 𝑌𝑡 + (1 − 𝛼)𝑆′𝑡−1 

 

PENGECUALIAN UNTUK:        𝑆′′1 = 𝑆′1 
 

𝑆′′𝑡 = 𝛼 ∙ 𝑆′𝑡 + (1 − 𝛼)𝑆′′𝑡−1 

 

𝑎𝑡 = 2𝑆′𝑡 − 𝑆′′𝑡 

𝑏𝑡 =
𝛼

1 − 𝛼
(𝑆′𝑡 − 𝑆′′𝑡) 

 

METODE DOUBLE EXPONENTIAL SMOOTHING HOLT 
 

𝑌′𝑡 = 𝑆𝑡−1 + 𝑏𝑡−1 ∙ 𝑚 

 

PENGECUALIAN UNTUK:         𝑆1 = 𝑌1 
 

𝑆𝑡 = 𝛼 ∙ 𝑌𝑡 + (1 − 𝛼)(𝑆𝑡−1 − 𝑏𝑡−1) 
 

PENGECUALIAN UNTUK:        𝑏1 =
(𝑌2−𝑌1)+(𝑌3−𝑌2)+(𝑌4−𝑌3)

3
 

 

𝑏𝑡 = 𝛾 ∙ (𝑆𝑡 − 𝑆𝑡−1) + (1 − 𝛾)𝑏𝑡−1 

 

STATISTIK U-THEIL 

𝑈 =

√
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

(

 
 
(
[∑ 𝑌′𝑡 − 𝑌𝑡

𝑛−1
𝑖=1 ]
𝑌𝑡−1

)

2

𝑛 − 1

)

 
 

(

 
 
(
[∑ 𝑌𝑡 − 𝑌𝑡−1

𝑛−1
𝑖=1 ]

𝑌𝑡−1
)

2

𝑛 − 1

)

 
 

2

 

 

ASUMSI: 

U<1, BERARTI RAMALAN LEBIH BAIK DARI NAIVE. 

U=1, BERARTI RAMALAN SAMA BAIK DENGAN NAIVE. 

U>1, BERARTI NAIVE LEBIH BAIK DARI RAMALAN. 
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MOVING RANGE 

𝑀𝑅𝑡 = |𝑒𝑟𝑟𝑜𝑟 𝑡 − 𝑒𝑟𝑟𝑜𝑟 𝑡−1| 

𝑀𝑅̅̅̅̅̅ =
∑𝑀𝑅

𝑛 − 1
 

 

BATAS KENDALI : 𝑈𝐶𝐿 =  +2,66 𝑀𝑅̅̅̅̅̅ 
                                   𝐿𝐶𝐿 =  −2,66 𝑀𝑅̅̅̅̅̅ 
 

AREA DALAM PETA KENDALI: 

DAERAH A 

DAERAH YANG DIBATASI ±
2

3
(2,66 𝑀𝑅̅̅̅̅̅) ATAU ±1,77 𝑀𝑅̅̅̅̅̅. 

DAERAH B 

DAERAH YANG DIBATASI ±
1

3
(2,66 𝑀𝑅̅̅̅̅̅) ATAU ±0,89 𝑀𝑅̅̅̅̅̅. 

DAERAH C 

DAERAH YANG BERADA DI ATAS ATAU DI BAWAH GARIS SUMBU 

(CENTRAL LINE). 

 

TRACKING SIGNAL 

BENTUK PENGENDALIAN RAMALAN TRACKING SIGNAL YANG 

BAIK: 

RSFE KECIL 

NILAI TS MENDEKATI NOL 

RSFE (RUNNING SUM FORECAST ERROR)  =(KUMULATIF ERROR) 

CUM. ERROR     = (DARI ABS ERROR) 
 

MAD      = 
𝐶𝑢𝑚 𝐸𝑟𝑟𝑜𝑟

𝑡
 

 

TS (TRACKING SIGNAL)   = 
𝑅𝑆𝐹𝐸

𝑀𝐴𝐷
 

 

 


