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Lampiran 3 Hasil Observasi

1. Denah Lahan Stasiun KA Duri

‘ Rarki MJb” ‘ Stasiun~ peeeeeeesesmseeaaaa.

Pintu Keluar Pintu Masuk
Gambar 1. Denah Lahan Stasiun KA Duri

2. Denah Lahan Parkir Sepeda Motor Stasiun KA Duri

Gambar 2. Denah Lahan Parkir Sepeda Motor Stasiun KA Duri
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3. Kondisi Lahan Parkir Sepeda Motor Stasiun KA Duri

: ‘i';/""" 3

Gambar 4. Kendaraan Sepeda Motor Terparkir di Badan Jalan Stasiun KA Duri
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4. Diagram Aktivitas Sistem Parkir Yang Sedang Berjalan

act Aktivitas Masuk Parkir Sistem Lama /

Pengguna Sepeda Motor

Sistem Parkir

Mdlai

Menuju
pintu masuk
parkir

Menekan
tombol ambil

karcis

Ambil

Cetak
karcis

karcis )

Mencari
kavling
parkir
tersedia

Memarkirkan
Kendaraan

parkir dan
Membuka
Palan

~ | nomor kendaraan

Pemotretan plat

Record
data

Tidak

Selesai

Gambar 5. Aktivitas Masuk Parkir Yang Sedang Berjalan
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act Aktivitas Keluar Parkir Sistem Lama/

Pengguna Sepeda Motor

Sistem Parkir

Petugas Parkir

Menuju
lokasi
kavling
parkir

Mengambil
kendaraan

Menuju
pintu keluar
parkir

Memberikan
karcis

Input plat

parkir

Tidak

Memberikan

Melakukan

total biaya
parkir

Pembayaran

Keluar area

Membuka

Menerima
pembayaran

parkir

Selesai

palang

dan
konfirmasi

Gambar 6. Aktivitas Keluar Parkir Yang Sedang Berjalan
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Lampiran 4 Gambar Desain Cepat Pemodelan Sistem Usulan

1. Diagram Aktivitas Booking Parkir

act Aktivitas Booking Parkir/

Pengguna Sepeda Motor Sistem Parkir

Membuka
Aplikasi

enampilkan
Halaman
Utama

Pilih
Booking

Input Waktu
Booking
Pa

Check
Ketersedian
Kavling Parkir,

Penuh

Submit
Booking

Record Data
Kendaraan

Mengeluarkan
E-Booking

Menerima
E-Booking

Selesai

Gambar 1. Aktivitas Booking

L4-1



UNIVERSITAS ESA UNGGUL

2. Diagram Aktivitas Konfirmasi Booking Parkir

act Aktivitas Konfirmasi Booking/

Pengguna Sepeda Motor Sistem Parkir

Membuka enampilkan
Aplikasi Halaman
Utama

Membuka
Tab History

dan Piliih
Bookin
Slide E-Booking

dan Pilih
Parking

Sesuai

Scan QR Code

Token Parkir

Menggerakan
Kavling
Parkir

Memarkirkan
Kendaraan

Selesai

Gambar 2. Aktivitas Konfirmasi Booking
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act Aktivitas Topup Saldo/

Pengguna Sepeda Motor

Sistem Parkir

Petugas Parkir

Mudlai

Mendatangi
Petugas
Parkir

Membuka

Menampilkan

Aplikasi

Membuka

Hal n Utama
Aplikasi

Tab Profil

Pilih Saldo

dan Topup

M pilkan
QR Code User

Memberikan QR Code

Scan QR Code User

dan Nominal Uang

Menerima Bukti
Pembayaran
Pada Aplikasi

Selesai

Memberikan Bukti
Pembayaran dan
Menambahkan Saldo

dan Menerima Uang

Pilih
Nominal
Topu

Submit
Topup

Gambar 3. Aktivitas Topup Saldo
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Lampiran 5 Gambar Rancangan Desain Prototype

1. Desain Halaman Booking

< Booking

|

Gambar 1. Rancangan Desain Halaman Booking
2. Desain Halaman History Transaksi
scoli == ==

List item

List item

I ist item

A a 0

Home History Profil

Gambar 2. Rancangan Desain Halaman History Transaksi
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3. Desain Halaman Detail Transaksi

< Detail Transaction

Maomar Tranashks

MRPZ01910229283

Nomor Kendarazn

B12340KE
Momas HP

DB3578240817%

Womar Token Parkic

TP1537214784
Kawiing
A
Tangeal Detang Tangga! Kehuar
22 0k 209 22 Okt 2079
Wakti Gatang Vakiu Helusr
133847 15:59:08

Lama Parkir

2 jam, 20 menit, 24 denk

R,_}_ -IDU.D
Status m

Gambar 3. Rancangan Desain Halaman Detail Transaksi

4. Desain Halaman Profile

®

[P ==
Rp. 122000
Crange Passworg >
Lagowt
L] a (2}
Home History Profil

Gambar 4. Rancangan Desain Halaman Profile
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Lampiran 6 Gambar Hasil Rancangan Desain Prototype

1. Tampilan Halaman Booking

B4849TZY

082210812157

13 Jan 2020

Kaviing D (4)

Gambar 1. Tampilan Halaman Booking

2. Tampilan Halaman History Transaksi

- 110k Rp. 25000
2B8Jan W A1 2019 Waklu - 14:33:09
2020

Gambar 2. Tampilan Halaman History Transaksi
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3. Tampilan Halaman Detail Transaksi

ORDER DETAIL

Newmior Kendaraa
B4B4STZY

Tanggal Datang Tanggal Keluar
Hamor HF 220kt 2019
082210812157

Waktu Datang Waktu Keluar
13:41:37

P

2000 jam, 58 menit, 33 detik

Tanggal Datang Tanggal Keluar Biaya Parkir
22 Okt 2019 Rp. 4000000

Wakwu Datang Waktu Keluar
13:41:37

Lama

2000 jam, 58 menit, 5 detik

@ Transaction Success

TOTAL BAYAR i DB2Z10812157

MNamor Token Parkir

Amount Rp. 43,000 TFi806122442

Biaya Booking

CROREIN Tangaal Datang Tanggal Keluar
Marrior si 11 Oct 2019 120k 2019
MRPBE201910119128

Waktu Datang Waktu Keluar

1557:10 12:49:05

LarnaF

082210812157 20 jam, 51

arkis

Newmior Token Par
TP16067122442 Status

Gambar 4. Tampilan Halaman Detail Transaksi Parking Telah Selesai
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4. Tampilan Halaman Profile

Muhammad Fariz

CaR1081 15T

THKEB
B4BAGTZY

- Balanoe
L= mp t1000

Change Password

Logout

Gambar 5. Tampilan Halaman Profile
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5. Rangkain Sensor Pendeteksi Kendaraan Sepeda Motor

Gambar 12. Rangkaian Sensor Pendeteksi Kendaraan Sepeda Motor

Gambar 13. Rangkaian Sensor dengan Kaveling Parkir

6. Rangkain Penggerak Rotasi Kaveling Parkir

Gambar 14. Rangkaian Penggerak Rotasi Kaveling Parkir
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7. Kaveling Parkir

Gambar 15. Kaveling Parkir dan Rangkaian Sensor Pendeteksi Kendaraan Sepeda Motor

8. Kerangka Keseluruhan Miniatur Prototype Sistem Parkir

Gambar 16. Miniatur Prototype Sistem Parkir
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Lampiran 7 Source Code Aplikasi dan Mikrokontroler

1. Source Code Pada Aplikasi dengan Framework lonic 3
= {
apikey: "AIzaSyD2fHs-Gwg4AXLiNkhpPyEk831 _RFC7dBs",
authDomain: "mr-parkir.firebaseapp.com”,
dat RL: "https://mr-parkir.firebaseio.com/",
I "mr-parkir",
t: "mr-parkir.appspot.com”

QRScannerStatus) => {

id (' cameraView');
: string) => {

omething E
e ssList.re (*cameraView');

thi pastCtrl.ci elq
camera permission was denied’,
]

'Error is', e));

Gambar 3. Source Code Scan OR Code Token Parkir Pada Halaman Parking
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2. Source Code Pada Mikrokontroler Sensor Pendeteksi Sepeda Motor

wde: <FE

SPEZE€EWNiFLi.h>

wde <FirebaselArduino. h>

FIREBASE HOST "mr-parkir.firebaseio.con”

e FIREBASE AUTH "ZZhfhdcdzFijr3sLJFSFmusjUTPcEZIVEoxMgIgr™
WIFI SSID "Hacker™

WIFI PASSWCRD "31121996"

= e e

LED PIN1 = D1;

BUTTON PIN1 = DZ;

LED PINZ = D3:

- BUTTON FIN2 = D4;

LED PIN3 = Dé;

BUITON_FPIN3 = D5;

int LED PIN4 = D7:

int BUTTON PIN4 = D3;

LED PINS = 3:; // LED ERX
BOTTOH PINS = 1; // Limit TX

Gambar 4. Source Code Koneksi Mikrokontroler Sensor Pendeteksi Sepeda Motor ke
Firebase dan Inisiai Pin Pada Mikrokontroler

Firebase.setString("Kavling/InformasiKavling/Kava/Informasi/kavs/nomor™, "RAS5"™);
Firebase.setS5tring {"Kavling/InformasiKavling/Kavh/Informasi/kavs/status”, "hijau"):

Firebase.setString ("Kavling/InformasiKavling/Kava/Informasi/kavs/keterangan”, "Kosong™):
datas = 1;

in ("Lampu Mati™);
te (LED PINS, LOW):
Firebase.setString{"Kavling/InformasiKavling/¥avhA/Informasi/kavs/nomoxr™, "AS"):

Firebase.setS5tring ("Kavling/InformasiKavling/Kavh/Informasi/kavs/status”, "merah"):
Firebase.setS5tring ("Kavling/InformasiKavling/¥avah/Informasi/kavs/keterangan™, "Terisi");
data5 = 0;
¥
int datap = (datal + dataZ + data3+ datad + datas);
Firebase.setInt ("Kavling/InformasiKevling/HavA/InlKavh/jmlParkir/Ptersedia™, datap): //Jumlanh Parkir Tersedia
if (datap == 0) {

Firebase.setS5tring ("Kavling/StatusKavling/Kavlingh/Status™, "true");
Firebase.setS5tring("Xavling/StatusKavling/Kavlingh/Ptersedia™, "Penuh™);
Firebase.setS5tring{"Kavling/StatusKavling/Kavlingh/Value", "A4A"):

¥ else §

g/,
avlingh/Ptersedia™, datap):

g/S5tatusk nga/Status™, "false");

Firebase.setStcring ("Ea
1;

Firebase.setInt {("Kavling/StatusKav

-

Gambar 5. Source Code Sensor Pendeteksi Sepeda Motor dan Perhitungan Jumlah Parkir

3. Source Code Pada Mikrokontroler Penggerak Rotasi Kaveling Parkir
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FIREBASE HOST "mr-parkir.firebaseio.com"

FIREBASE AUTH "ZZhfhdcJdzFijr3sLJIFSFmusjUTPceZIvVeoxMgagr™
#define WIFI_S5ID "Hacker"

#define WIFI PASSWORD "31121536"

define FUOLLSTEP 4

ring posisiRotasi = "":

Stx

po=sisiKavling = "";

ApcelStepper stepperl (FULLSTEP, D1, D3, D2, D4):
AccelStepper stepper2 (FULLSTEP, DBS, D7, D&, D8B):

Gambar 6. Source Code Koneksi Mikrokontroler Penggerak Rotasi Kaveling Parkir ke
Firebase dan Inisiai Pin Mikrokontroler

posisiRotasi = Firebase.getString("TokenParkir/Posisi

orasin);
Kavling");

okenParkir/Pos.

posisiRavling = Firebase.getString|(
Serial.print (posisiRotasi):

steppezl. 1000.0);
stepperl 5(50.0) ;
steppez2. 1(1000.0)
stepperz. 2 (50.0);
1T (posisiKaviing == "A" 55 DosisiRotasi == "5" || posisiaviing == "S" &5 pOsisiRotasi = "C" || posisiKavling == "C" && posisiRotasi = "D" || posisiKavling == "D" &5 posisiRotasi == "A") {
S (1540)
—1540;]

Firebase.setString("

enParikir/Posisik

g", posisiRotasi):

Yelse if (posisiKavling == "A" && posisiRotasi == "C" || posisiKavling == "B" && posisiRotasi = "D" || posisiKavling == "C" && posisiRotasi == "&" || posisiKavling == "D" && posisiRotasi == "B") {
stepperl. 3080)
stepperz ~3080);

Firebase.serString ("TokenParkir/PusisiKavling”, posisiRotasi);

}
if (posisiKavling == "A" &6 posisiRotasi == "D" || posisiKavling == "B" i& posisiRotasi == "A" || posisiKavling == "C" && posisiRotasi == "B" || posisiKavling == "D" && posisiRotasi == "C") {
stepperl.movelc

stepper2.
Firebase.setStzing("ToksnPazkir/Posisiavling”, posisiRotasi);

if (posisiKavling = "A" s& posisiRotasi = "A" || posisiKavling — "B" s& posisiRetasi — "B" || posisiKavling =— "C" && posisiRotasi = "C" || posisiKavling = "D" &6 posisiRotasi = "D") {

stepperl.moveTo(0) 5
Stepper2. (-0}
Firebase.setString ("TokenParkir/PosisiKavling”, posisiRotasi);:

}

loop()

(stepperl.dis af) =— 0){
Firebase.setString("TokenParkir/StatusRotasi™, "Ready") s
Firebase.sertString ("TokenParkir/PosisiRotasi™, "");

ESP. t():

Serial . (stepperl.dist
0z

(s

stepperl.
stepper2.r

Gambar 7. Source Code Fungsi Penggerak Rotasi Kaveling Parkir
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